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@ Appareil d'orientation automatique d'un recepteur de signaux hyperfrequence. 



(57) LTnvention concerne I'orientation telecommandee d'un re- 
cepteur de signaux hyperfrequences. destinee. en particufier 
mats non exctusivement, a des antennes paraboliques pour la 
reception d'emlssion provenant de satellites geostattonnaires. 

Le circuit de commande 4 asservit un groupe motoreducteur 
2 protege dans un boitier 1. et traite les informations de 
changement de programmes a partir dudit circuit integre 5 de 
memoires programmes, sollicite par le recepteur 19 de la 
telecommande infrarouge & Le groupe motoreducteur 2 entrai- 
nant par poulies et courroie ledit recepteur de signaux hyper- 
frequences 3. 
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La presente invention concerne fomentation telecommandee 
tfun recepteur de signaux hyperfrequences ou boitier convertisseur 
electronique SHF (super hautes frequences) pour antennes de 
telecommunication destine en particular mais non exclusivement, a 
5 des antennes paraboliques pour la reception tf emissions provenant de 
satellites geostationnaires. 

La reception de signaux hyperfrequences en multipolarisations est 
traditionnellement effectuee avec deux boitiers convert isseurs ShF 
montes fixes, Tun en dite polarisation verticale et ie second en dite 
10 polarisation horizontale plus un autre appareil permettant la reception 
simultanee a chaque convertisseur susdit L'ensemble de ces trois 
elements augmentant non negligemment le cout de 1'installation, ce Du- 
ne correspond pas a la vulgarisation de la reception des emissions ae 
television reemises par des satellites. 
15 De plus Installation traditionnelle citee ci-dessus ne peut etre 
installee sur une antenne a pointages telecommandes en site et azimut 
Le montage fixe des deux convertisseurs en dites polarisations 
verticale et horizontale adapte pour la reception de signauv duo 
satellite, ne conviendra pas pour un second satellite qui a desdites 
20 polarisations intermediates. Ceci repete par le nombre de satellites 
pouvant §tre pointes par 1'antenne. 

Le dispositif selon V invention permet de remedier a ces inconvenients 
Le but de 1'invention est de permettre la reception d' un nombre plus 
important de programmes a un cout reduit, et de faciliter I'ouverture 
25 du marche au grand-publ ic 

La presente invention a pour particularity Vorientation telecommandee 
tfun recepteur de signaux hyperfrequences en sens horaire et 
anti-horaire, qui soit leger et n'offrant qu' une tres f aible surface af in 
de ne pas masquer le ref lecteur parabolique. 
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Dans la description du mode de realisation qui va suivre, est 
mentionne I'utilisation pour rentralnement du dispositif mobiie, dun 
groupe motoreducteur, il serait egalement possible d'utiliser un 
moteur pas a pas. Mais il en resulterait un circuit electronique de 
5 telecommande beaucoup plus elabore et ne s'orlentant pas sur le cote 
economique de Industrialisation. 

II est egalement mentionne Y utilisation pour la transmission de 
I'entrainement d' un jeu de poulies et -xjrroie trapezoidal e, ii est 
aussi possible d'utiliser des poulies et une courroie crantees o« a 

10 tout autre profil special qui supprimerait egalement tous glissements 
residuels entrainant une perte d'amplitude du signal et qui serait mie^y 
adaptee a I'utilisation d'un moteur pas a pas. It est egalement poss!o : e 
d'utiliser un train d'engrenage paraleile, ou encore de placer 1'axe oe 
sortie du groupe motoreducteur perpendiculaire a I'axe du receptee de 

15 signaux hyperfrequences, et de le munir d'une vis sans fin entrainant 
une roue dentee formant ainsl un engrenage gauche Toujour en garda^i 
!a configuration de I'axe du motoreducteur perpendiculaire a raxe du 
recepteur de signaux hyDerfrequence. il est egalement possible de 
remplacer la vis sans fin par un pignon a denture conique entrainant 

20 une roue a denture conique l'ensemble formant un engrenage concouran:. - 
Par ailleurs on peut encore munir la partie sup£rieure du dispositif 
d'un groupe motoreducteur ou analogue dont I'axe de sortie est en prise 
directe avec la partie mobile dudit dispositif n'utilisant ainsi aucun 
dispositif d'entrainement ou demultiplicateur de Vitesse et de force 

25 autre que celui du groupe motoreducteur. 

II est bien sur encore possible d'utiliser d'autres systemes 
d'entrainements traditionnels teis que: par chaine, cremaillere ou 
friction. 
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I] serai t egalement avantageux que le groupe motoreducteur ou 
analogue possede un indice de protection (IP) suffisant, pour I'exposer 
aux intempSries sans avoir recours a un capot ou boitier de protection . 
II est egalement mention^ qu'aucune piece supplemental favorisant le 

5 mouvement de la partfe mobile n'est utilise. Choix dirige uniquement 
par le cote economique ^industrialisation, li est bien entendu possible 
rfutiiiser simplement ou en combinaison, des pieces commes butees et 
roulements a billes paliers ou autres qui ne feraient qu'ameliorer la 
qualite et precision du dlspositif. 

10 Pour ameliorer 1'esthetique le circuit electronique peut etre integre 
au recepteur de programmes ou, place en periferique dans un secono 
boitier. Troisieme particularity autre point ameliorant I'acces au 
grand public, ledit circuit electronique traite automatiquement les 
informations de choix de programmes a partir du recepteur de 

15 telecommande infrarouge , ce qui ne necessite aucune autre 
manipulation de la part du tetespectateur que le choix des 
programmes a partir de sa telecommande. 

D'autres caracteristiques et avantages de i'invention seront mieux 
compris a la lecture de la description qui va suivre donnee a titre 
20 d'exemple non Ifmftatif, et illustree des figures qui representent: 

- La Figure 1 : Une vue generate simplifiee d'un mode 
d'utilisation et de fonctionnement de I'invention. 

- La Figure 2 : Une vue de dessus du dispositif selon 
Invention. 

25 - La Figure 3 : Une vue de cote du dispositif. 

-La Figure 4: Une coupe partielle du dispositif. 
Selon la Fig. 1, le circuit de commande (4) asservit un groupe 
motoreducteur (2) protege dans un boitier (1) et traite ies 
informations de changements de programmes a partir qud't circlet 
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integre (5) de memoires programmes , solicfte par le recepteur ( ! 9) de 
ia telecommande infrarouge (6). Ce qui fait apparaitre la simplicitee 
d'emploi pour I'utilisateur, qui n'a aucune autre intervention que le 
choix de ses programmes. Le groupe motoreducteur (2) entralnant par 
5 poulies et courroie ledit recepteur de signaux hyperfrequences (3). 
L'ensemble m^canique statique et mobile maintenu par un tripode ou 
tout autre support assurant la meme fonction. 
Les signaux geres par le circuit (4) avec un dispositif de comparison 
proviennent directement des sorties PHASES et UHF , VHF dudit 
10 circuit integre (5) de memoires programmes M293 Bl de SGS-ATES. P 
est bien entendu que le circuit integre et le mode de realisation c j te 
ci-dessus n'est qu'un exempie et que d'autres circuits equivalents et 
regroupants les memes fonctions avec d'autres modes de realisations 
pourraient aussi etre uttlises pour obtenir des resultats satisfaisants 
15 On retrouve sur ies Fig. 2 et 3, les elements qui viennent 

d'etre mentionnes et en oartlculier le groupe motoreducteur (2) muni 
d'une poulie (8) entrainant par courroie (9) une seconde poulie CO) 
solidaire par brides (I l) du support (12) dudit recepteur de signaux 
hyperfrequences (3). 
20 Autre particularity le risque de perte d'amplitude du signal du a un 
glissement residuel cause par l'entrainement par courroie est supprime 
en ce que les micro-interrupteurs (13) et la butee de fin de course 
(14) sont montes sur la platine statique (16) et attendent d'etre 
sollicites par la partie mobile supportant ledit recepteur de sigaux 
25 hyperfrequences. 

La poulie (10) etant munie de deux doigts fixes (15) s'etendant 
parallelement a I'axe de ladite poulie et cooperant avec des 
micro-interrupteurs ( 1 3) et une butee de fin de course (14). 
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Chacuns des doigts (15) repartis suivant un angle (X') respectif aux 
positions extremes d'une desdites polarisations dudit rScepteur de 
signaux hyperfrequences (3) viennent balayer au cour de la rotation le 
ou les palpeur(s) du ou des micro-int6rrupteur(s) (13) qui d^finissent 

5 les positions intermediates de ladite polarisation, ou en butes sur un 
contacteur de fin de course (14) place a Hnterieur de Tangle (X') et 
definissant une des deux positions extremes de ladite polarisation. 
L'angle (X°) compris entre les deux doigts (15) peut etre superieur a 
180" et n'est limite que par le choix de la position desdits doigts done 

1 0 desdites polarisations. 

Selon une variante, un troisieme doigt (18) peut etre 
monte sur la poulie (10) et place a I'exterieur de l'angle (X°) venant 
balayer au cours de la rotation le ou les palpeur(s) du ou des 
micro-interrupteur(s) ne pouvant(s) etre place(s) a I'inteneur de 

15 Tangle (X'). 

Sur la platine ( 1 6) est f ixee par vis Tequerre de fixation ( 1 7) du groupe 
motoreducteur (2) et de son boitier de protection (1) ladite equerre 
comportant deux trous oblongs (23) permettant le reglage de la tension 
de la courroie (9). 

20 La coupe de la Fig. 4 fait apparaitre le fait qu'aucun roulement 

ou butee a billes ni palier ou toute autre piece facilitant le 
mouvement de la partle mobile n'est utilise. Le support (12) a un 
epaulement circulate (20) venant se loger dans un lamage circulaire 
(21) de la platine (16), ledit support (12) maintenu par une bride (22) 

25 elle meme circulaire, debordant sur ledit support et vissee sur la 
platine en laissant un jeu suff isant pour un mouvement en rotation. 

Bien entendu, diverses modifications peuvent etre apportees- 
par I'homme de Tart au dispositif decrit et il lustre a titre d'exemple 
nuliement limitatif sans sortir du cadre de i'invention. 
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1- Disposttif d'orientation telecommande de recepteurs oe 
signaux hyperfr£quences ou analogues caracterise en ce qu'il comporte, 
protege dans un boitier (1) et fixe par une equerre (17) un groupe 
motoreducteur (2) entrainant au moyen de poulies (8)et(10) etde 

5 courroie trapezoidale (9) ledit recepteur de signaux hyperfrequences 
(3), I'etat de polarisation est reference au moyen de doigts (15) 
cooperants avec des micro-interrupteurs (13) et une butee de fin oe 
course (14), seui ie jeu et i'usinage entre ie support (12) et la piatine 
(16) sont utilises pour faciliter la mise en mouvement de r ensemble 

10 mobile, le groupe motoreducteur (2) reagissant a un circuit oe 
commande (4). 

2- Disposttif seion la revendication I, caracterise en ce cue 
ce sont les signaux provenants des sorties PHASES A, B, C, D et E et 
UHF, VHF1, VHF3 dudit circuit integre de memoires programmes (5) ou! 

15 sont traites par le circuit de commande (4). 

3- Dispositif selon ia revendlcations 1, caracterise en ce cue 
deux doigts (15) fixes et solidaires de la seconde poulie (10) s'eiendant 
parallelement & 1'axe de ladite poulie, sont metalliques et relies a un 
potentfel leurs etant respectif servant a referencer Tetat de ladite 

20 polarisation lors du contact avec la butee de fin de course (14) reliee 
au potentiel zero du dispositif. 

4- Dispositif selon la revendication 1, caracterise en ce que 
chaques doigts (15) places selon un angle (X*) respectifs aux positions 
extremes desdites polarisations dudit recepteur de signaux 

25 hyperfrequence (3), lesdits doigts viennent balayer au cou^s de la 
rotation le ou les palpeur(s) du ou des micro-interrupteur(s) (13) 
definissant les positions intermediates de ladite polarisation ou en 
butes sur un contacteur de fin de course (14) place a i'interieur de 
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Tangle (X*) et def inissant une des deux positions extreme de ladite 
polarisation. 

5- Dispositif selon la revendications 1, carat6rfs£ en ce que 
les micro-interrupteurs (13) et le contacteur de fin de course (14) sont 

5 montes sur la platfne ( ! 6) supportant f ixee par vis TSquerre de fixation 
(17)dugroupe motor&Jucteur (2) et son boitier de protection (1), 
ladite 6querre comportant pour sa fixation deux trous oblongs (23) 
permettant le reglage de la tension de la courroie (9). 

6- Dispositif selon la revendication I, caracterise en ce que 
10 Tangle (X*) compris entre les deux doigts (15), peut etre super ieur a 

180' et n'est limite que par le choix de la position desdits doigts done 
desdites polarisations. 

7- Dispositif selon la revendication 1, carac tense en ce Qu'un 
troisieme doigt (18) fixe etsolidaire de la pouiie (10) place a 

15 Texterieur de T angle (X*) vient balayer au cours de la rotation !e oo ; es 
palpeur(s) du ou des micro-interrupteur(s) ( 13) ne pouvant etre daces 
a Tinterieur de Tangle (X°) sur la platine ( 1 6). 

8- Dispositif selon la revendications I, caracterise en ce que 
le support ( 12) a un epaulement circulaire (20), venant se loger dans un 

20 lamage (2 1 ) circulaire sur la platine ( 1 6) Tensemble maintenu par une 
bride (22) debordant sur le support (12) et visee sur la platine en 
laissant un jeu suf f isant pour la mise en mouvement 
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